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modulaire Programmation . Programmation Il
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Commande des machines et et énergies automatisation e ) P Compatibilité - ompatibiiite
énergies renouvelables 2/2 renouvelables industrielle certification  traitement éléctromagnétique électromagnetique
08:30-10:00 g (TP)  dimages (TP) BEN HADJ SLAMA
KHEDHER Adel (TP) (TP) BEN (TP) Jaleleddine
BO3 MOUSSA  MARMOUCH SLIMENE AMEUR Safa TLIG Mohamed A22
Intissar Sameh Anis E12
E03 102 (Labo Labo ST E12
Automatisme)
El-3.1.1 EI-3‘.1.2 El-3.1.1 El-3.1.2
Commande  Systemes ] . .
. ) Préparation Reconnaissance
des machines avancés en 3 la de forme par EI-3.1.1
Commande des machines et et énergies automatisation e : P Compatibilité MC2: Instrumentation
f . : : certification  traitement 14 " .
10:15-11:45 | ©nergies renouvelables 1/2 renouvelables industrielle (TP)  dimages (TP) eléctromagnétique embarquee
) ) KHEDHER Adel (TP) (TP) BEN (TP) BEN SLIMENE Anis
B03 MOUSSA  MARMOUCH SLIMENE AMEUR Safa TLIG Mohamed RO3
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13:30) A22
El-3.1.1
Techniques
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13:00-14:30 automatique AnglaisV  Anglais V MCZ1: Management qualité et gestion de projet Fiabilité et SAF
(V:13:45- des systémes JARRAR HOUAS -X- BEN SMIDA Khaled KOUKI Hajer -X-
15:15) (1/15) Sahar Jihene R02 A21
BRAHMI A2l B22
Nabiha
R12
14:45-16:15 a;z(::gt'iqﬁsgss?gré%is Reconnaissance de forme par traitement d'images Droit d'investissement Commgr?gelefféjlj(eceﬁor:gu?;;nale
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\Y/ d'images numérique et certification (TP) MAHMOUD MOURAL | Soumava
JARRAR HOUAS ESSOUKRI BEN AMARA Najoua analogique (TP) Bouraoui RO2 y
Sahar  Jihene RO1 MARMOUCH BOUALLEGUE
A2l
A21 B22 Sameh Adel
E22 E21
El-3.2.1 El-3.2.2
Test de circuit
Concer?;[l'ﬁtr; Peitﬁwtnrgl\:) ea;u&zlxte et Dimensionnement en microélectronique nur;n(;[fi%ruee ot cz:teigf::r::ilgr? ?.I.Ig) Fiabilité et SAF | Compatibilité éléctromagnétique
gig ELOUED Sonia . KOUKI Hajer BEN HADJ SLAMA Jaleleddine
ELOUED Sonia RO2 analogique (TP) B22 B14
R21 MARMOUCH BOUALLEGUE
Sameh Adel
E22 E21
Test de circuit intégré numérique
et analogique
X X X X SAYADI Fatma Ezzahra
RO4
El-3.2.1 EI-3.2.2 El-s.21 CE"3'2t'.2
Dimensionnement X S onception El-3.2.1
en Syts)temes | Compatlblllfte h_aut nlvealf _ Les SOC et
Systémes embarqués S . embarqués éléctromagnétique mixte et multi
BEN AYED Mossaad microelectronique " rp) -X- (TP) technologique les NOC (TP) X-
R21 (TP) (TP) MLAYAH
. MLAYAH Hajer
ELOUED Sonia Hajer TLIG Mohamed ELSoorL]JiED E12
E22 E21 E12 £22
El-3.2.1 El-3.2.2 El-s.21 El-3.2.2
El-3.2.1 . . Conception _
. . Dimensionnement X — ; El-3.2.1
Dimensionnement en Systemes Compatibilité haut niveau Les SOC et
en L . embarqués éléctromagnétique mixte et multi
o . microélectronique - les NOC (TP)
microélectronique (TP) -X- (TP) technologique -X-
(1/15) (TP) (TP) MLAYAH
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00 (M/S:
12:00-13:30)

13:00-14:30 (V:
13:45-15:15)

14:45-16:15 (V:
15:30-17:00)

16:30-18:00 (Rat.)

retour en haut
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EI-3.3
. . Mercredi . . .
Lundi Mardi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
El-3.3.1 El-3.3.2
MC3: Test et EI-3.3.1 EI-3.3.2 _ -
Compatabilité reconfiguration Anglais Anglais M|C3t Compa‘gil_blllte Fiabilité et SAF Test et reconfiguration des
électromagnétique  des FPGA V V B(%EKICIL(XT]S?%?_EIL\J/? A }E)UKGI T—Ia'er FPGA
(TP) (TP) JARRARHOUAS ; J SAYADI Fatma Ezzahra
. Jaleleddine R13
TLIG Mohamed MARMOUCH Sahar  Jihene B14 R12
Sameh A2l B22
E12 E21
El-3.3.1 El-3.3.2
MC3: Test et
Compatabilité reconfiguration - Visi i - .
é|ectror$]agnétique des |:ngA Eﬂsgzgﬁglngéhofaz\t;% UML/IHM _ Les SOC & NOC _ Droit d'investissement
- GHARDALLOU Wided MAHMOUD Bouraoui MOURALI Soumaya
(TF) (TP) Najoua R12 B14 B02
TLIG Mohamed MARMOUCH ROL
Sameh
E12 E21
Communications des
\. v . L systémes embarqués
X X X X GHARSALLAOUI Hajer
R12
EI-3.3.1 EI-3.3.2 El-3.31  El-3.3.2
. Architecture et Preparation a
MC2: Vision SECUIite des Architecture et sécurité des Architectures paralléles la Les SOC &
par ordinateur R Systemes embarqués pare certification NOC (TP)
Systemes -X- CHTIOUI Hajer -X-
(TP) embarqués (TP) BEN AYED Mossaad RO4 (TP)
AMEUR Safa MLAYAH Hajer BO2 2_EI_Contrat MAHMOUD
E12 £22 Electronique Bouraoui
Labo ST E22
EI-3.3.1 EI-3.3.2 Prfp'afafljn \ El-33.2
. i El-3.3.1
MC2: Vision Arghlte_ci[ure et . la Les SOC &
. sécurité des Architectures e -
par ordinateur Systs leles (1/15 certification NOC (TP)
(TP) bysteme(sTP) -X- paralleles (1/15) (TP) -X-
embarques CHTIOUI Hajer
AMEUR Safa MLAYAH Hajer R4 2_EI_Contrat MAHMOUD
E12 E29 Electronique Bouraoui
Labo ST E22
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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GMP-1.1

Mercredi (M)

Jeudi

Vendredi (V)

Samedi (S)

Lundi Mardi
GMP-1.1.1 (i'\fz
GMP-1.1.1 GMP-1.1.2 T GMP-1.1.1 GMP-1.1.2
Technologie Protgt_y page  Procédés Asservissement Fonction .
Mécanique analytique mécanique | Matériaux | (TP) err]ll\J/riTr]g;Ir?:r?::lt fabrichtion et régulation électronique ﬁrlggrr;tnr;mgiu(fnelt Fonction électronique
08:30-10:00 MLIKA Abdelfattah (TP) virtuel (TP) (TP) (TP) (TP) HAMDI Ghassen CHAABANE Bacem
R12 BEDOUI ABDELSALAM 1 El_Contrat SOUILEM B11
. 3_MA_ Contrat LAMINE - . B22
Akram Abir Mec Houssein Automatique Haifa
M27 MO1 Hall E13 M14
HM1 L
Mécanique
GMP-1.1.1 (i'\fz
GMP-1.1.1 GMP-1.1.2 Protot P ' ’.d' GMP-1.1.1 GMP-1.1.2 GMP-1.1.1 GMP-1.1.2
Technologie nurr%gr?/%aegeet ro((j:g & Asservissement Fonction GMP-1.1, MEC-1.1, Fonction ~ Technologie
Asservissement et régulation mécanique | Matériaux | (TP) environr?ement fabrication et régulation électronique MEC-1.2 électronique mécanique |
10:15-11:45 SAAD lhssen (TP) . (TP) (TP) Economie Générale (1/15) (1/15)
R0O3 BEDOUI ABDELSALAM virtuel (TP) (TP) 1 El Contrat SOUILEM AYARA Khawla CHAABANEFATHALLAH
. 3_MA_ Contrat LAMINE — =" . )
Akram Abir Mec Houssein Automatique Haifa Amphi Bacem Aroua
M27 MO1 Hall E13 M14 R13
HM1 .
Mecanique
GMP-1.1.1 GMP-1.1.2
12:00-13:00 G',A\AHI?II_TLIA Anglais | Technologie mécanique |
(M/S: 12:00- -X- -X- Safa RDIFI Eya -X- -X- FATHALLAH Aroua
13:30 B14
) B13 (Labo B12 (Labo
Anglais) Anglais)
GMP-
111 GMP-1.1.2
Mécanique Procédés
13:00-14:30 mﬁ?t:ux de Matériaux | Mathématiques pour l'ingénieur
(V: 13:45- continus fabrication ESSASSI Khaoula -X- KHARRAT Nizar -X-
15:15) (1/15) (1/15) BO1 A22
TOURKI KHOUAJA
Zoubeir Hatem
R13
14:45-16:15 Procedés de fabrication Mécanique des milieux continus
: 15:30- atem -X- oubeir -X-
(V:15:30 KHOUAJA H X TOURKI Zoubei X
17:00) R13 B03
16:30-18:00
(Rat.) -X- -X- -X- -X- -X- -X-

retour en haut
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30
(V: 13:45-
15:15)

14:45-16:15
(V: 15:30-
17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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Lundi

GMP-2.1.1
Eléments des systémes
mécaniques (TP)
HADDAR Maroua
M11 Bis

GMP-2.1.1

Mardi

Matériaux 11
ESSASSI Khaoula
R12

GMP-

211 GMP-2.1.2

Productiques 1

GMP-2.1
Mercredi (M) Jeudi

Dynamique et vibrations
des systémes mécaniques
GHISS Moncef
RO2

Analyse Numérique
BERRIRI Kamel
B22

Vendredi (V)

GMP-2.1.1 GMP-2.1.2

Machines Commande et

électriques regu_latlog
(TP) numerique des
systemes (TP)

MOUSSA 1_El_Contrat
Intissar  Automatique

EO1 E13

GMP-2.1.1 GMP-2.1.2

Machines Commande et

Samedi (S)

Eléments des systémes mécaniques
HADDAR Maroua
A2l

GMP-
212

Dynamique et Controle

GMP-2.1.1
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Eléments des systémes Matériaux (technologies Machines électriques Frér;'gé:j I?Dels Eff[g;res électriques nuﬁgélsilaﬂgges vibrations des industriel
mécaniques (TP) I1 (1/15)  d'usinage) KHEDHER Adel 04 (L bal a (TP) s stémgs (TP) systemes par vision
HADDAR Maroua (1/15) R02 Fran( a?s)o MOUSSA 1y =1 Contrat mécaniques (TP)  (TP)

M11 Bis ESSASSI  ZEMZMI ¢ Inti Automati ABDELSALAM AMEUR
Khaoula Farhat ntissar utomatique Abir Safa
B22 EO1 EL3 M12 E12
GMP-
GMP-2.1.1 512
. Dynamique et Contréle
Productiques 1 T . .
y y (technologies d'usinage) y y wbrat;gns des mdus_Ir_mI
-X- -X- 2EMZMI Farhat -X- -X-  systémes par vision
R03 mécaniques (TP)  (TP)
ABDELSALAM AMEUR
Abir Safa
M12 E12
GMP-2.1.1 GMP-2.1.2
Dynamique Eléments
et vibrations des TOEIC
des systemes  systemes Méthodes CHOUCHENE Controle industriel par vision
mécaniques mécaniques ZEMZMI Farhat -X- Mohamed MAHJOUB Mohamed Ali -X-
(1/15) (1/15) R02 B21 A02
GHISS HADDAR
Moncef Maroua
RO2
GMP-2.1, MEC-2.1, GMP-2.1.1 GMP-2.1.2
) . L . MEC-2.2 Anglais 11l Anglais 111
Commande et régulation numérique des systémes .
MEKK]| Hassen X- Projet II\{Ianggement MABR(_)UK BAGGA X-
RO3 d'équipe Raouia Asma
AYARA Khawla B12 (Labo B13 (Labo
Amphi Anglais)  Anglais)
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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retour en haut
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GMP-3.1
Lundi Mardi Me(';\‘jlr)ed' Jeudi Vendredi (V) samedi (S)
GMP-3.1.1 GMP-3.1.2 GMP-
MP-3.1.2
Fabrication 311  OMP3
Robotiqgue  Numerique Projet I: Projet e
(TP) Avancée Normes et certifications Plasturgie d'industrialisation s Fslt?etr)r: g;erﬁgsztrf;?\idises
08:30-10:00 (TP) FATHALLAH Raouf (TP) (Fabrication yBOURAOUI Choﬂri
LAMINE GHISS RO1 Avancée) (TP) AO3
Houssein Moncef BRAHEM ABDELSALAM
HM Adel Abir
(Robotique) HM1 M27 HM1
GMP-3.1.1 GMP-3.1.2 GMP-
MP-3.1.2
Fabrication 3.1.1 G 3
Robotiqgue  Numerique Trait s et revét s d Projet I: Projet
Robotique (TP) Avancée raitemen SsSrfif!ei ements des Plasturgie d'industrialisation Maintenance industrielle
10:15-11:45 MLIKA Abdelfattah (TP) FATHALLAH Raouf (TP) (Fabrication HADDAR Maroua
BO1 LAMINE  GHISS B2 Avancee) (TP) RO4
Houssein Moncef BRAHEM ABDELSALAM
HM Adel Abir
(Robotique) HM1 M27 HM1
Etudes des machines et syst.
12:00-13:00 (M/S: de production
12:00-13:30) X X X X 3_MA_Contrat Mec
A03
GMP-3.1.1 GMP-3.1.2
Recherche
. opérationnelle
. Robotique . - . . o
13:00-14:30 (V: Plasturgie (1/15) et gestion de Droit d'investissement Programmation Orienté Objet
1'3_45_1'5_15) " | ABDELSALAM Abir production -X- MOURALI Soumaya GHORBEL Agnes -X-
: : B11l (1/15) BO1 R13
MLIKA LAMINE
Abdelfattan  Houssein
R21
GMP- GMP-
3.11 312 Recherch o 0
] ] ] Anglais Anglais Fabrication Numerique Avancée echerche operationnelle et Mise en forme par déformation plastique
14:45-16:15 (V- V; V; gestion de production
15:30-17:00) ZEMZMI Farhat -X- L AMINE Houssein FATHALLAH Aroua -X-
JARRARHOUAS R13 R04
) R13
Sahar  Jihene
A21 B22
16:30-18:00 (Rat.) -X- -X- -X- -X- -X- -X-



08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30 (V:

13:45-15:15)

14:45-16:15 (V:

15:30-17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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Lundi

Mardi

GTE-1.1.1  GTE-1.1.2

Programmation Modélisation
Procédurale et des circuits

Langage C  numériques
(TP) (TP)
DALLEL Olfa 25-Contrat

Electronique
101 (Labo
Télécom) M11
GTE-1.1.1 GTE-1.1.2

Programmation Modélisation
Procédurale et des circuits

GTE-1.1
Mercredi (M)

Introduction aux Réseaux
212
MEDDEB Avref
B21

Introduction aux Réseaux

Jeudi Vendredi (V)

Electronique Analogique GTE-1.1, IA-1.1, 1A-1.2

BEL HADJ IBRAHIM Economie Générale
Anis AYARA Khawla
B04 Amphi

Samedi (S)

Programmation
Procédurale et Langage C
HAMDI Ghassen
R21

Théorie de I'information et codage Langage C  numériques 12 Techniques de pointes | Algor('jtg]?(;ﬂﬁeég IS ir/l;ctures Matpienrgzziclﬁs de
ABDEL:E? | Manel (TP) , EI(TCPgntrat MEDDEB Aref FOUR’SH Manel SOUILEM Dalila 5_MA_Contrat Math App
DALLEL Olfa’' &~ =~ B21 B0O4 B11
Electronique
101 (Labo
Télécom) M11
GTE-1.1.1
Modélisation
des circuits
numeriques
-X- -X- (1/15) -X- -X-
JOUIDA
Nejmeddine
B11
Systimes Elecroniaue
d'exialoitation Analogiqque Anglais | Anglais | Algorithmique et Architecture des
(TP) (TP) GALLALA RDIFI E X- Structures de données | 2/2 microprocesseurs X-
Safa ya SOUILEM Dalila SAYADI Fatma Ezzahra
DALLEL SOUILEM B03 BO4
Olfa Haifa B12 (Lfabo B13 (Lgbo
112 M14 Anglais) Anglais)
GTE-1.1.1 GTE-1.1.2 GTE-1.1.1
Systemes Electronique Architecture des
d'exploitation Analogique Modélisation des circuits numériques Systémes d'exploitation microprocesseurs
(TP) (TP) JOUIDA Nejmeddine -X- BEN AYED Souheil (1/15) -X-
DALLEL SOUILEM B11 B11 SAYADI Fatma
Olfa Haifa Ezzahra
112 M14 R13
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00 (M/S:
12:00-13:30)

13:00-14:30 (V: 13:45-
15:15)

14:45-16:15 (V: 15:30-
17:00)

16:30-18:00 (Rat.)

retour en haut
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GTE-2.1
Lundi Mardi Mercredi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
i I - Processeurs Systémes de bases de données structurées et
Internet des Objets Communication numérique Embarqués non structurées
MEDDEB Aref AMMARI Mohamed Lassaad MARAKCHI Imen OMRI Mohamed Nazih _
R21 BO1 B14 BO1 Processus stochastiques :
Antennes et Propagation
- AMMARI Mohamed
Francais des BEN SALAH Taha
. . . . - GTE-2.1,1A-2.1, 1A-2.2 Lassaad B0O3
Développement Mobile Techniques de pointes 111 affaires - e B11
. . Projet Management d'équipe
KHAYATI Naoufel DOUIK Ali CHEHIDI Latifa AYARA Khawla
B14 A03 A04 (Labo .
. Amphi
Francais)
GTE-
GTE-2.1.1 212
Anglais 11 Anﬁ:als
-X- -X- -X- -X- MABROUK BAGGA
Raouia Asma
B12 (Labo B13
Anglais) (Labo
Anglais)
GTE-2.1.1 GTE-2.1.2
GTE-2.1.1  GTE-2.1.2 0S
Processeurs  Antennes et Développement Embarqué
Em??g;ues Prorz_elx%e;tlon Mobile (TP) g[é;eg.%s) OS Embarqué et Temps Réel Analyse Numérique
-X- BEN AYED Souheil ZEGLAOUI Anis -X-
10 _Il_Contrat 9 Il _Contrat BEN B11 B14
JAN JAN 9 Il_Contrat IA  AYED
£91 101 (Labo Souheil
Télécom) 113 101 (Labo
Télécom)
GTE-211 GTE-2.1.2
GTE-2.1.1  GTE-2.1.2 0S
Processeurs  Antennes et Développement Embarqué
Embarqués  Propagation Mobile (TP) et Temps TOEIC
(TP) (TP) Réel (TP) . .
10 _Il_Contrat 9 Il _Contrat BEN X CHOUCHEBNZE Mohamed X
1A 1A 9 Il_Contrat IA  AYED
£91 101 (Labo Souheil
Télécom) 101 (Labo
113 1
Telécom)
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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GTE-3.1
Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
(M)
GTE-3.1.1 GTE-3.1.2 GTE-3.1.1
Frameworks Software
et Services Defined
i . . . Devops (TP) .
Codage & Compression Audio & | Nouvelles technologies des Réseaux de Telecoms Radio &
08:30-10:00 Vidéo communication (TP) Networks
) ) BEN JABRA Saoussen MEDDEB Aref BEN 9 1l Contrat (TP)
B14 R21 SALAH - A 9_I1_Contrat
Taha 1A
101 (Labo 113 101 (Labo
Télécom) Télécom)
GTE-3.1.1 GTE-3.1.2 GTE-3.1.1
Frameworks Software
LSS Devops () petres
Qualité de services des réseaux Software Defined Radio & Networks (TP) Devops Networks
10:15-11:45 MEDDEB Aref MARAKCHI Imen --- BEN BEN SALAH Taha (TP)
B02 R13 9 _Il_Contrat B02
SALAH - A 9 _Il_Contrat
Taha 1A
101 (Labo 113 101 (Labo
Télécom) Télécom)
) ) ) Machine Learning
125333&9%/5 -X- -X- --- -X- -X- CHAINBI Walid
| | B22
GTE- GTE-
311 312
i . Ao Anglais Anglais Techniques de pointes V
13'00'141'2919)/' 13:45- VAR, ABDELATTIF Takoua X- Sbeurite dos e X-
' JARRARHOUAS A03 Frameworks et Services Telecoms ecunt Sznsesﬁrleseaux
Sahar  Jihene BEN SALAH Taha
A21 B2 BO2 BEN FAF;?ZI—| Ahmed
Planification des réseaux radio- Droit d'investissement
14:45-16:15 (V: 15:30- mobiles MOURAL | Sourmava X- X-
17:00) ABDELHEDI Manel y
RO3
B03
16:30-18:00 (Rat.) -X- -X- -X- -X- -X- -X-

retour en haut
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30
(V: 13:45-
15:15)

14:45-16:15
(V: 15:30-
17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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Lundi

IA-1.1.1 IA-1.1.2

Systemes Electronique
d'exploitation Analogique

Mardi

Systémes d'exploitation

1A-1.1
Mercredi (M)

Modélisation des

Jeudi

Traitement du signal

Vendredi (V)

GTE-1.1, IA-1.1, IA-1.2

Samedi (S)

(TP) (TP) . circuits numériques Economie Générale
DALLEL SOUILEM BEN A\;EZ? Souheil JOUIDA Nejmeddine MARAESZH' Imen AYARA Khawla
Olfa Haifa R0O4 Amphi
101 (Labo
Télécom) M14
IA-1.1.1 IA-1.1.2 IA-1.1.1 IA-1.1.2 IA-1.1.1 1A-1.1.2
Systémes Electronique : Algorithmique \ : Anglais
d'exploitation Analogique Iﬂ\?}(:lg)r}'quuee et Structures d'eSxySItgir':;iiSon Algorithmique et Anglais | I
(TP) (TP) BEL I-? A(\]D ] de données | Fl /15) Structures de données | MABROUK BAGGA
DALLEL SOUILEM IBRAHIM Anis (1/15) GHORBEL Agnés Raouia ~ Asma
Olfa Haifa RO3 GHORBEL BEN AYED RO4 B13 (Lab B12
01(Labo Agnes Souheil o (Ia?s)o (Labo
Télécom) BO3 g Anglais)
Mathématiques de Programmation Procédurale
I'ingénieur et Langage C
X X KHARRAT Nizar X X GBADA Hamza
B14 B11
IA-1.1.1 IA-1.1.2 IA-1.1.1 IA-1.1.2
. Modélisation Programmation Modélisation
Traitement L ) L
. ; des circuits Procédurale et des circuits . .
Microprocesseurs et Assembleur du signal numériques Langage C  numériques Automatisme Industriel
ABDELHEDI Manel (1/15) -X- SAAD lhssen -X-
RO4 (1/15) (TP) (TP) RO4
MARAKCHI JOUIDA 2_El_Contrat
; . DALLEL Olfa .
Imen Nejmeddine Electronique
A22 121 M1l
IA-1.1.1 IA-1.1.2
IA-1.1.1 Programmation Modélisation
Automatique Linéaire continu Electronique Analogique Procédurale et - des cy_cmts Programmation Web
SAAD lhssen (1/15) X- Langage C - numeriques FOURATI Manel X-
R12 BEL HADJ IBRAHIM (TP) (TP) B21
Anis 2_EIl Contrat
B14 DALLEL Olfa Electronique
121 M1l
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30
(V: 13:45-
15:15)

14:45-16:15
(V: 15:30-
17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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1A-1.2
Lundi Mardi Mercredi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
IA-1.2.1 IA-1.2.2 IA-1.2.1 IA-1.2.2
Algorithmique \ Programmation Modélisation
Microprocesseurs et . : . . et Structures |Syste_me_s GTE-LL IA-LL IA- Procédurale et des circuits
Assembleur Traitement du signal Electronique Analogique de données | d'exploitation 1.2 Langage C  numériques
MARAKCHI Imen BEL HADJ IBRAHIM Anis (1/15) Economie Générale
ABDELHEDI Manel (1/15) (TP) (TP)
A03 B03 AYARA Khawla
BO1 SOUILEM BEN AYED : 2_El_Contrat
; . Amphi DALLEL Olfa .
Dalila Souheil Electronique
R0O3 121 M11
IA-1.2.1 1A-1.2.2 IA-1.2.1 IA-1.2.2 IA-1.2.1 IA-1.2.2
Anglais | Anglais Traitement Mode[lsat_lon IA-12.1 _ Progrgmmatlon Model_lsat_lon
I Svstemes d'exploitation du sianal des circuits Electroniaue Analogidue Automatisme Procédurale et des circuits
GALLALA RDIFI y P : g numeriques g giq Industriel Langage C  numériques
BEN AYED Souheil (1/15) (1/15)
Safa Eya (1/15) . SAAD lhssen (TP) (TP)
A21 BEL HADJ IBRAHIM Anis
b B12 MARAKCHI JOUIDA R12 DALLEL Olfa 2_El_Contrat
8:3 (IL? O (Labo Imen  Nejmeddine Bl4 Electronique
nglais) - Anglais) B14 121 M11
Algorithmique et Structures de
données |
X X SOUILEM Dalila X X
RO1
IA-1.2.1 IA-1.2.2
Automatique Linéaire Systemes _ Electronique
co?\tinu d'exploitation Analogique Modélisation des circuits numériques Programmation Web
SAAD Ihssen (TP) (TP) -X- JOUIDA Nejmeddine FOURATI Manel -X-
RO3 DALLEL SOUILEM RO1 R21
Olfa Haifa
112 M14
IA-1.2.1 IA-1.2.2
Systemes Electronique Programmation
d'exploitation Analogique Mathématiques de I'ingénieur Procedurale et
(TP) (TP) -X- KHARRAT Nizar Langage C -X-
DALLEL SOUILEM A22 GBADA Hamza
Olfa Haifa R12
112 M14
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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1A-2.1

Lundi Mardi Mercredi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
1A-2.1.1 1A-2.1.2 A211 1A-2.12
Automates . R i
Microcontréleurs . Anglais
Programmables et processeurs Bases de Données Anglais 11l I
Industriels . Algorithmique Avancee Programmation Parallele et évenementielle Analyse Numeérique
08:30-10:00 (TP)  embarques (TP) OMRI'\I';"Z?Eamed CHAINBI Walid BENNOUR Imed ZEGLAOUI Anis MQESS:KBQS%A
HAMROUNI B11 A2l RO3
BEMBLI Sana . BO3
Lotfi B12 (Labo (E;LSO
102 (Labo Anglais) :
Automatisme) EL3 Anglais)
1A-2.1.1 IA-2.12 IA211  1A-2.1.2 IA-2.1.1 IA-2.1.2
Automates . R .
ProgrammablesMlcrocontmleurs Transr_nlssmn Bases/de Automates Algorithmigue
. et processeurs Génie Logiciel dusignal  Données GTE-2.1, 1A-2.1, 1A-2.2 Programmables )
Industriels ) . e . Avanceée TOEIC
10-15-11:45 (TP) embarqués (TP) BEN JABRA (1/15) (1/15) Projet Management d'équipe Industriels (1/15) CHOUCHENE Mohamed
) ) HAMROUNI Saoussen BEL HADJ OMRI AYARA Khawla (1/15) B21
BEMBLI Sana . B03 TAHER Mohamed Amphi CHAINBI
Lotfi . AROUI Tarek -
(Labo E13 R13 R12 RO3
Automatisme)
12:00-13:00 . ) Microcontroleurs et
(M/s: X- X- Frérl]_féﬁ Itlj:t)als E];ft?;;es X- X- processeurs embarqués
12:00- A04 (Labo Francais) HAMROUNI Lotfi
13:30) ¢ RO3
1A-2.1.1 1A-2.1.2
Programmation Développement
Transmission du Paralléle et des s zrt)émes
13:00-14:30 Développement des systemes mobiles signal évenementielle mobiXI/es (TP) Théorie de I'information et codage
(V: 13:45- KHAYATI Naoufel BEL HADJ TAHER -X- (TP) AMMARI Mohamed Lassaad -X-
15:15) BO3 Jamel BENNOUR FOURATI A03
B11 Imed Manel
101 (Labo
Télécom) 113
1A-2.1.1 1A-2.1.2
Programmation Développement
1A-2.1.1 Automates Parallele et =y syzrt)émes
14:4.15-1.6:15 Génie Logiciel (1/15) Programmables évenementielle mobiles (TP)
(V: 15:30- BEN JABRA Saoussen Industriels -X- (TP) -X-
17:00) AROUI Tarek BENNOUR FOURATI
BO1 BO1 Imed Manel
101 (Labo
Télécom) 113
16:30-18:00
(Rat.) -X- -X- -X- -X- -X- -X-

retour en haut
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30
(V: 13:45-
15:15)

14:45-16:15
(V: 15:30-
17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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Lundi Mardi Mercredi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
IA-22.1  1A-2.22 1A-2.2.1 IA-2.2.2
Transmission Bases de Automates N
Génie Logiciel dusignal  Données Programmables Algorlthmlque
Programmation Paralléle et événementielle Transmission du signal : Avancee
BENNOUR Imed BEN JABRA (115) — (119) BEL HADJ TAHER Jamel Industriels (1/15)
B02 Saoussen BEL HADJ OMRI RO4 (1/15)
RO4 TAHER Mohamed AROUI Tarek CHAINBI
Jamel Nazih Walid
R12 A03 B03
A-2.21 Bases de Données Algorithmique Avancée G-ll;Eoze%I\;I':\nilenzﬁntz ° Analyse Numérique Microcontroleurs et
Génie Logiciel (1/15) OMRI Mohamed g g lid J d'6qui g y d processeurs embarqueés
BEN JABRA Saoussen Nazih CHAINBI Wali equipe ZEGLAOUL Anis HAMROUNI Lotfi
BO1 A03 AYARA Khawla B03 B2?
RO4 Amphi
Développement des systemes TOEIC
mobiles CHOUCHENE
X X KHAYATI Naoufel X X Mohamed
B03 B21
IA-2.2.1 1A-2.2.2 1A-2.2.1 1A-2.2.2
Automates Microcontréleurs Programmation Développement
Programmables Automates Paralléle et PPt
: et processeurs . : (o . des systémes
Industriels oo s (TP) Programmables Frangais des affaires évenementielle o\ ties (TP)
(TP) Industriels -X- CHEHIDI Latifa (TP) -X-
BEMBLI Sana AMROUNI AROUI Tarek A04 (Labo Frangais) BENNOUR  9_II_Contrat
Lotfi B03 Imed 1A
102 (Labo 101 (Labo
Automatisme) EL3 Télécom) 113
IA-2.2.1 1A-2.2.2 A221 1A-2.22 IA-2.2.1_ 1A-2.2.2
Automates Microcontréleurs Théorie d Anglais Programmation Développement
Programmables - core de Anglais 111 g Paralléle et q Pp
Industriels ~_C. ProCesseurs I'information et 1) évenementielle €S Systémes
embarqués (TP) codage MABROUK BAGGA mobiles (TP)
(TP) AMMARI Mohamed X Raouia ~ Asma (TP) "X
HAMROUNI BENNOUR 9 _Il_Contrat
BEMBLI Sana : Lassaad B12 _H_
Lotfi 703 B13(Labo - b Imed IA
102 (Labo £13 Anglais) A(n a‘lafs) 101 (Labo 13
Automatisme) g Télécom)
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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IA-3.1
i . Mercredi . . .
Lundi Mardi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
IA-3.1.1 1A-3.1.2
Test, Bases IA-3.1.1 1A-3.1.2 IA-3.1.1 IA-3.1.2
IA3.11 IA-3.1.2 verlflcat_lqn de, SystémesArCh.'teCFure Bases,de Erameworks de
\ T et qualité données . ..~ Orientée donnees . . .
Systemes Répartis (1/15) / Test, logiciel réparties Répartis Services réparties Programmation Intelligence Atrtificielle
08:30-10:00 | vérification et qualité logiciel (1/15) (TP) (TP) (TP) (TP) (1/15) (2/15) CHAINBI Walid
BEN ASSL:A Anis BEN HAMDI HAMDI CHAINBI FOURATI BEN SALAH BO4
ARBIA Ghassen Ghassen  Walid Manel Taha
Anis 121 112 B21
112 113
IA-3.1.1 1A-3.1.2
Test, Bases IA-3.1.1 1A-3.12
IA-3.1.1 IA-3.1.2 vérification  de Svstemes Arehitecture IA-3.1.1, 1A-3.1.2
: . iy ) ystémes o , S .
Anglais Anglais et qualité données Répartis Orienteée Bases de données réparties Architecture Orientée Services
10:15-11:45 \% \% logiciel reparties ('FI)'P) Services FOURAT] I\/Ianlzl (1/15) / Intelligence Artificielle
B JARRARHOUAS (TP)  (TP) (TP) AD1 (1/15)
Sahar  Jihene BEN HAMDI HAMDI CHAINBI CHAINBI Walid
A21 B22 ARBIA Ghassen Ghassen  Walid A21
Anis 121 112
112 113
12:00-13:00 Frameworks de Programmation
(M/S: 12:00- -X- -X- --- -X- -X- BEN SALAH Taha
13:30) B03
13:00-14:30 (V: Logique F&%ﬂi;;ezeseaux de Droit d'investissement Techniques de pointe Il
13:45-15:15) ABDELLAOUI Mehrez MOURALI Soumaya X SOENMEZ Adem X
B04 R12
A03
14:45-16:15 (V: Test, vérification et qualité logiciel Systemes Répartis Architecture Orientée Services
1'5_30_1'7_00) ’ BEN ARBIA Anis BEN ARBIA Anis -X- CHAINBI Walid --- -X-
' ' A03 A22 R12
16:30-18:00
(Rat) -X- -X- -X- -X- -X- -X-
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00 (M/S:
12:00-13:30)

13:00-14:30 (V:
13:45-15:15)

14:45-16:15 (V:
15:30-17:00)

16:30-18:00 (Rat.)

retour en haut
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1A-3.2
. . Mercredi . . .
Lundi Mardi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
IA-3.2.1
Robottique
Industrielle 1A-3.2.1 IA-3.2.2
(1/15)/ Vision Robottique
Systémes L Internet des industrielle  Industrielle
-
automatisation AO2 MEDDEB Aref A03 DORAI BOUZOUITA
Industrielle AQ2 Marwa Badreddine
(1/15) HM
BOUZOUITA 112 (Robotique)
Badreddine
B11
1A-3.2.1 IA-3.2.2
Vision Robottique
. . ; Techniques de IA-3.2.1, IA-3.2.2 industrielle  Industrielle
B g&t?ggrﬁ AI\an;;trgggiene D;\éi%og?rrr%l;éﬂ?;d pointe 11 Commande floue et neuronale (1/15) / Vision industrielle (1/15) (TP) (TP)
A02 A2 DOUIK Ali DOUIK Ali, ABDELLAOUI Mehrez DORAI BOUZOUITA
A03 A03 Marwa Badreddine
HM
112 (Robotique)
Droit d'investissement
-X- -X- -X- -X- MOURALI Soumaya
R02
IA-3.2.1 1A-3.2.2
Commande  Systéemes
Machine Learnin Floue et avances en
Systémes avancés en automatisation industrielle AMMARI Mohamge d Neuronale automatisation
BOUZOUITA Badreddine | assaad -X- (TP)  industrielle (TP) -X-
A02 DORAI MARMOUCH
A02
Marwa Sameh
112 102 (Labo
Automatisme)
IA-3.2.1 1A-3.2.2
IA321 IA-3.2.2 Commande  Systéemes
o Angiais Floue et avancés en
Vision industrielle Anglais V "5 Cyber sécurité Neuronale automatisation
ABDELLAOUI Mehrez -X- KHAZRI Youssef (TP)  industrielle (TP) -X-
A02 JARRAR HOUAS A02 DORAI  MARMOUCH
Sahar  Jihene
Marwa Sameh
A21 B22
112 102 (quo
Automatisme)
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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MEC-1.1
Lundi Mardi Mercredi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
MEC-1.1.1 MEC-1.1.2
Systemes Asservissement
Matériaux | Asservissement et régulation Mathﬁinr:gté'r?iléii pour Fonction électronique ml\?l?gﬁglggr?t?:js dfi)r(]%lf_'gg&n et régulation
08:30-10:00 ESSASSI Khaoula MEKKI Hassen KHARRAT Nizar BEN HNIA lhssen TOURKI Zoubeir (TP) (TP)
RO2 RO2 BO2 R21 BO4 GBADA
BEMBLI Sana
Hamza
113 E13
MEC-1.1.1 I\{“i%- MEC-1.1.1 MEC-1.1.2
Analais | Anglais GMP-1.1, MEC-1.1, d'(;sxysifirtgiison Asservissement
Systemes d'exploitation Linux-Unix Mécanique analytique g I Electrotechnique MEC-1.2 Linl?Jx-Unix et régulation
10:15-11:45 BRAHMI Nabiha MLIKA Abdelfattah GALLALA RDIFI BEN RHOUMA Asma Economie Générale (TP) (TP)
B04 R12 Safa Eya B0O1 AYARA Khawla GBADA
Amphi BEMBLI Sana
B13 (Labo (E’;Lt?o P Hamza
Anglais) Anglais) 113 E13
12:00-13:00 Technologie mécanique |
(M/S: 12:00- -X- -X- --- -X- -X- CHAKER Abdelbadia
13:30) A21
MEC-1.1.1  MEC-1.1.2 TMEhC'll'l'.l '\/I':Ec'tl.'l'z orithimi
_ _ Electrotechnique Matériaux | echnologie  Fonction Algorithmique et
13:00-14:30 (TP) (TP) meécanique | électronique programmation |
(V: 13:45- 3 MA Contrat -X- (TP) (TP) SOUILEM Dalila, -X-
15:15) JNAYAH Salma ™ Mec 3_MA_Contrat BEN HNIA GBADA Hamza
Mec Ihssen BO1
EO1 MO01 M27 M14
“{”ﬁ MEC-1.1.2
MEC-111  MEC-11.2 Mécanique MEC-1.1.1 = MEC-1.1.2
. L . Technologie  Fonction
) ) Electrotechnique Matériaux | des Fonction o , .
14:45-16:15 - . . mécanique | électronique
it (TP) (TP) milieux électronique
(V: 15:30- 3 MA_Contrat continus  (1/15) % (TP) (TP) X
17:00) JNAYAH Salma ™ Mec (1/15) 3_MA_Contrat BEN HNIA
E01 MOL TOURKI BEN HNIA Mec Ihssen
Zoubeir Ihssen M27 M14
R21
16:30-18:00
(Rat.) -X- -X- -X- -X- -X- -X-
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00 (M/S:
12:00-13:30)

13:00-14:30 (V:
13:45-15:15)

14:45-16:15 (V-
15:30-17:00)

16:30-18:00 (Rat.)

retour en haut
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Lundi

Systemes d'exploitation
Linux-Unix
BRAHMI Nabiha
A22

Mardi
MEC-1.2.1 MEC-1.2.2
'V'ecaf".q“e Fonction
des milieux )

continus électronique
(1/15) (1/15)
TOURKI  BEN HNIA
Zoubeir Ihssen
B11l

MEC-1.2.1 MEC-1.2.2

MEC-1.2

Mercredi (M)

Mécanique
analytique
MLIKA
Abdelfattah
B04

Jeudi

Mathématiques pour l'ingénieur

KHARRAT Nizar
A22

Vendredi (V)

Algorithmique et

programmation |

SOUILEM Dalila,

GBADA Hamza
RO2

GMP-1.1, MEC-1.1,

Samedi (S)

Technologie mécanique |
CHAKER Abdelbadia
B21

MEC-1.2.1 MEC-1.2.2
Technologie Fonction

Assigvzfls ;trir;?]nt . G'XB'_TLIA Anglais | EIECNUSﬁg]S'&lf Fonction électronique MEC-1.2 mécanique | électronique
MEKgKI Hassen Safa RDIFI Eya Asma BEN HNIA Ihssen Economie Générale (TP) (TP)
R0? b 5 b RO4 R21 AYARA Khawla BEDOUI MLAYAH
BAl\3 (IL? ° BAl\ (IL? 0 Amphi Akram Hajer
nglais) nglais) M27 M14
MEC-1.2.1 MEC-1.2.2
Technologie Fonction
meécanique | électronique
-X- -X- -X- -X- (TP) (TP)
BEDOUI MLAYAH
Akram Hajer
M27 M14
MEC:l.Z.l MEC-1.2.2 MEC-
Systemes : MEC-1.2.1 1922
d'exploitation'A‘S'Se'[v'sser.nent . L
Matériaux | Linux-Unix et régulation Electrotechnique Matériaux
ESSASSI Khaoula (TP) (TP) -X- (TP) I (TP) -X-
A22 BEDOUI
CSADA  BEMBLI Sana INAYAH Salma "7 am
121 E13 EO1 MO1
MEC:1.2.1 MEC-1.2.2 MEC-
Systemes : MEC-1.2.1 129
Mécanique des milieux d'exploitation sser,wsser_nent . L
continus Linux-Unix et régulation Electrotechnique Matériaux
TOURKI Zoubeir (TP) (TP) X (TP) BIIE([-)I-OPzJI X
B0 GHif‘n[Z)aA BEMBLI Sana INAYAH Salma "7 ram
121 E13 EO1 MO01
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30
(V: 13:45-
15:15)

14:45-16:15
(V: 15:30-
17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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MEC-2.1

Lundi

Mardi

Mercredi (M)

Jeudi
MEC-2.1.1 MEC-2.1.2

Vendredi (V)

Samedi (S)
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Commande et régulgtion nl_Jmérique des systemes Techniques et m,étho_des de production é'\l/é?:fn:qnue;s Eclees;rig?;ﬂgg él\l/le?:frril:qujzss Mécani_que des
mécatroniques mécanique KHEDHER (TP) (TP) fluides
MEKKI Hassen ZEMZMI Farhat RADDAOUI Maher

RO4 BO2 Adel JNAYAH ~ MOUSSA N
BO1 Salma Intissar
El4 EO1
MEC-2.1.1 MEC-2.1.2
Dynamique Eléments MEC-2.1.1 MEC-2.1.2 ,
et vibrations des Electronique Machines Elemepts des
des systemes  systémes Eléments mécatroniques Analyse de puissance électriques Francais des affaires systemes
e P Numérique . mécaniques
mécaniques mécaniques SGHIR Radhouane BERRIRI Karmel (TP) (TP) CHEHIDI Latifa CHAKER
(1/15) (1/15) R21 BO1 INAYAH MOUSSA A04 (Labo Francais) Abdelbadia
GHISS  CHAKER Salma Intissar R21
Moncef  Abdelbadia E14 EO01
R12
Electronique de
puissance
-X- -X- BEN RHOUMA -X- -X-
Asma
R02
MEC211 MEC-2.12 MEC-2.1.1 MEC-2.1.2
Dynamique Comman_de et ,
et vibrations  Eléments MEC_.Z'l'l MEC_.Z'l'Z regu_latlon Elemepts des
TOEIC des systemes mécatroniques I\'/?XQBI;I(S)LIJI:( A;g'ég:' numertlgue des S)’Stef“es
e systemes mécaniques
CHOUCHIIE3I\21I1£ Mohamed mec:(aTnFl,()Jues (TP) X Raouia Asma mécatroniques (TP) X
GHISS BEDOUI B12 (Labo B13 (Labo (TP)
Moncef Akram Anglais)  Anglais) BEMBLI Sana 3—MAM§C°””“
M12 M13 E13 M11 Bis
MEC-211 MEC-2.12 MEC-2.1.1 MEC-2.1.2
Dynamique Comman_de et .
. o et vibrations  Eléments regu_latlon Elemep ts des
Dynamique et wbrafuons des systémes des systémes mécatroniques GMF_’—2.1, MEC-2.1, MEC_—2.2 numerique des systemes
mécaniques mécaniques (TP) X- Projet Management d'équipe ,system_es mécaniques X-
GHISS Moncef (TP) AYARA Khawla mécatroniques (TP)
RO4 GHISS  BEDOUI Amphi (TP) 3 MA Contrat
Moncef Akram BEMBLI Sana — Mec
M12 M13 E13 M11 Bis
-X- -X- -X- -X- -X- -X-



08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00
(M/S: 12:00-
13:30)

13:00-14:30 (V:

13:45-15:15)

14:45-16:15 (V:

15:30-17:00)

16:30-18:00
(Rat.)

retour en haut
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MEC-2.2

Lundi Mardi Mercredi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
\I?lﬁr::{:](;r?: zleest /Machines ) ) . . ) . I . . Eléments des systéemes
systemes électriques Eléments mécatroniques Techniques et méthodes de production mécanique Francais des affaires mécaniaues
PR (TP) SGHIR Radhouane ZEMZMI Farhat CHEHIDI Latifa q
mécaniques (TP) RO3 RO3 AO4 (Labo Francais) BEDOUI Akram
ABDELSALAM MOUSSA ¢ R04
Abir Intissar
M12 EO01
MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
MEC-2.2.1 MEC-2.2.2 Commande et
i : i MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
Dynar_mque et Machines regu.latlon Eléments des . .
vibrations des ) . L, . numérique des X L Anglais I11 Anglais I11 o .
systemes électriques Machines électriques systémes systemes Analyse Numérique MABROUK Mécanique des fluides
mécaniques (TP) (7). KHEDRHOEBR Adel mécatroniques  Mecaniaues (TP) BERR |R ROISKameI oI BAGGA Asma RADDAFg)Lil Maher
ABDELSALAM  MOUSSA (TP) B12 (Labo B13 (Labo
Abir Intissar BEMBLI Sana ABDELS_ALAM Anglais) Anglais)
M12 E01 Abir
E13 M11 Bis
MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
Commande et
regu.latlon Eléments des
numérique des X
systemes ) sy§temes
-X- -X- mécatroniques mécaniques (TP) -X- -X-
(TP)
BEMBLI Sana ABDELS.ALAM
Abir
E13 M11 Bis
MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
Dynamique et ) MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
vibrations des Elemepts des Electronique de ; Eléments
X systémes . Electronique de ) .
systemes mécaniques TOEIC puissance puissance (TP) mecatroniques
mécaniques CHOUCHENE Mohamed -X- BEN RHOUMA (TP) -X-
(1/15)
(1/15) B21 Asma JNAYAH  ABDELSALAM
SGHIR BEDOUI R0O3 Salma Abir
Radhouane Akram El4 M13
B02
MEC-2.2.1 MEC-2.2.2
GMP-2.1, MEC-2.1, Eléments
. Lo . S Commande et régulation numérique MEC-2.2 Electronique de ) .
Dynamique et vibrations des systémes mécaniques N . - . - mecatroniques
des systémes mécatroniques Projet Management puissance (TP)
SGHIR Radhouane MEKK] Hassen -X- déquipe (TP) -X-
R0O2 R12 AYARA Khawla JNAYAH ABDELS_ALAM
A . Salma Abir
mphi
El4 M13
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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08:30-10:00

10:15-11:45

12:00-13:00 (M/S:
12:00-13:30)

13:00-14:30 (V:
13:45-15:15)

14:45-16:15 (V:
15:30-17:00)

16:30-18:00 (Rat.)

retour en haut
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MEC-3.1
Lundi Mardi Me(';\‘;lr)ed' Jeudi Vendredi (V) samedi (S)
MEC-3.L.L Trai : des | Recherche opérationnell ion d
Prototypage numérique et Programmation Orienté Objet Robotique raltementssﬁtf;eéestements €s echerche Opgfgﬁl?ﬁ) ne et gestion de
environnement virtuel (TP) ABDELATTIF Takoua BENNOUR Sami FATHALLAH Raouf AISSA Abderrahmen
3_MA_Contrat Mec B14 B21
BO1 BO1
HM1
MEC-3.1.1 c de d hi Fiabilité et séreté d @
Prototypage numérique et ommaér:egtrigsu(ransac nes Droit d'investissement Méthodes des éléments finis bl erﬁégztrfo(ra\iqise:ys emes
environnement virtuel (TP) BEN SMIDA Khaled MOURALI Soumaya TOURKI Zoubeir BOURAOUI Chokri
3_MA_Contrat Mec R04 A22
B14 A22
HM1
Systemes mécatroniques pour
I'ingénierie de la maintenance
X X X X HADDAR Maroua
BO1
MEC-
MEC-3.1.1 MEC-3.12 311 MEC312
Méthodes des . Méthodes
éléments finis Robotique Dynamique des machines et des . N :
(TP) (14 Robotique Polymeres et composites
(TP) des structures X- elements ;) ) FATHALLAH Aroua -X-
FATHALLAH CHAKER SGHIR Radhouane finis B03
Aroua Abdelbadia R13 (1/15)
M27 HM TOURKI BENNOUR
(Robotique) Zoubeir Sami
B04
MEC-3.1.1 MEC-3.1.2
: - MEC-
M}athodes _de_s Robotique MEC-3.1.1 5 . .
éléments finis (TP) Matériaux I1 3.1. Techniques avancées pour
(TP) ESSASS| Khaoula X Anglais V' Anglais V systémes intelligents X
FATHALLAH CHAKER BO3 JARRAR HOUAS AKKARI Hanen
Aroua Abdelbadia Sahar Jihene RO1
HM A2l B22
M27 (Robotique)
-X- -X- -X- -X- -X- -X-
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MEC-3.2
. . Mercredi . . .
Lundi Mardi (M) Jeudi Vendredi (V) Samedi (S)
- MEC-3.2.1 MEC-3.2.2
Méthodes
des Robotique Techniques avancées pour systémes
Méthodes des éléments finis Robotique éléments (TP) g intelli en?s Y Polymeéres et composites
08:30-10:00 TOURKI Zoubeir BENNOUR Sami finis (TP) AKKAR? Hanen FATHALLAH Aroua
RO3 A22 BEDOUI LAMINE RO1
. B02
Akram  Houssein
HM
M27 (Robotique)
MEC-3.2.1 MEC-3.2.2
Méthodes
des Robotique Recherche opérationnelle et gestion
Matériaux Il Droit d'investissement éléments (TP) Traitements et revetements des surfaces dep roduction 9
10:15-11:45 ESSASSI Khaoula MOURALI Soumaya finis (TP) FATHALLAH Raouf AISS ApAb derrahmen
AO03 B04 BEDOUI LAMINE R13
. BO1
Akram  Houssein
HM
M27 (Robotique)
Fiabilité et séreté des systemes
12:00-13:00 (M/S: X- X- X- X- mécatroniques
12:00-13:30) BOURAOQOUI Chokri
B02
MEC-3.2.1 MEC-3.2.2 MEC-3.2.1
Meg;cgdes Robotique MEC-3.2.1 MEC-3.2.2 rllaurr?]tgrti)(lq%aeggt
. . Cao. Programmation Orienté Objet 1z Anglais V  Anglais V .
13.00-14.39 (V: 13:45- ABDELATTIE Takoua _el_ements (1/15) X JARRAR  HOUAS environnement X
15:15) B14 finis (1/15) Sah Jih virtuel (TP)
TOURKI BENNOUR anar ihene BEDOUI
Zoubeir Sami A2l B22 Akram
RO3 HM1
MEC-3.2.1
Prototypage
. . . 1c- Systemes mecatronigues pour ingénierie de Dynamique des machines et des structures Commande des machines électriques numerique et
14:45-16:15 (V: 15:30- la maintenance SGHIR Radhouane X- BEN SMIDA Khaled environnement X
17:00) HADDAR Maroua RO2 B4 virtuel (TP)
Bll BEDOUI
Akram
HM1
16:30-18:00 (Rat.) -X- -X- -X- -X- -X- -X-

retour en haut

Planning généré avec FET 5.48.1 le 30/09/2023 14:09




